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Dfe Erfindung bezieht sich auf Beinprothesen 
mit eincm an der Schenkelhulse des Beinamputier- 
ien teweglich angeordncten FuBteil. Die Wsber be- 
kannten Prothesen sind unzulaoglich, weil bei ibnen 
die Drdibewegmig des menschJichen Beines beim 
Gehen aicht berucksichtigt wird. Iiifolgedesseii 
rdbt sich der Beinstunipf des Amputierten beim 
Gehen in der Scbenkelhulse uod vemrsadit Be- 
schwerdeiu Feraer fchh bei den bekannten Pro- 
thesen- die Moglicbkeit, die beim Gang des gcsunden 
Menschen entstebende Drehbewegung der Korper- 
teile und den federndem AbstoB des FuBes vom 
Bodere zu erzeugen bzw. auszunutzen. Das Gehen 
mit den iiblichen Prothesen ist daher unbeholfen 
und erfordert ubermaBige Kraftanstrengung. 

Die Erfindung bezweckt, das durch eine der 
menschlichen Anatomic moglichst nahekoramende 



Verbindung zwiscben Schenkelhulse und Fuflteil 
der Prothese zu vermeiden. Erreicbt wird das er- 
findungsgemaB durdi die Verwendttng cines 
Zwisctenstuckes, das an der Schenkelhiilse der 
Prothese um eine senkrechte, am Fuflteil dagegen 
urn eine waagerechte, schrag nach vom gerichtete 
Achse in begrenztem Mafle schwenkbar ist. 

Die Drehbewegung des Beinstumpfes beim Gehen 
nimmt das zwiscben Schenkelhiilse und Zwischen- 
stuck etwa bdxndliche Gelenk in gteichem Mafle 
auf wie der FuBknochel des gesunden Menschen. 
Die durch den Schwung des Rumpfes und der Arrae 
weiterhin verstarkte Drehbewegung Hefert dann 
den Impuls fur ein Schwenken des FuBes urn das 
zwiscben ihm und dem Zwischenstiick gelegene 
Gelenk. Es handelt sich hier um den Vorgang des 
AbstoBes vom Boden beim Geheo, 
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Eige der. naturlichen. Abrdllbewegung des 
mensdilichen Fuflies besonders gKtX angepaBte Be-, 
wegunff des ProthesenfuBteils erreicht man erfin- 
dungggemafl durch eine an dtm Zwiscbenstiick . 

• 5 befestigte Druckfeder, die aaf das Ffirsenende des 

• FuBteUs einwirict;. also das Zehenende zu heben 
"bestrebt ist. In der glcichep Weise wirkt eine am 
Zehenende angeordiiete Blattfeder,. die sicib auf ein 
etwa an der Verlafligermig der groften Zebe liegendes 

10 -Widerlager abstutzt, und auf die ein an der 
SchenkeMlse starr befestigter kraf tiger Arm ein- 
wirkt. 

pie WirkuDgsweise der Prothese spwk weitere 
EinzeHieiten der Erfindimg seien- an Hand der in. 
15 der Zeichnung dargestellten Ausfiihrungsbeispiele 
nalier erlautert. Es zeigt 

• • Kg. I eioe teilweise im Scbni't't gebaltene Drauf- 
-.sidit einer Beinprothese nach der Erfindung, 

Fig. 2 111 vcrgroBcrtem MaBstabe einen senk^ 
20 .rechtea Langsschnitt nach LinielMI der Fig. i, 
Fig. 3 einen waagerechten Schnitt nach 
Linie lll-III der Fig. 2, . . 

Fig. 4 einen senkrechten Querschnitt nach 
Linie IV-IV der Fig. i, ■ . 

as Fig. S eine der Fig. i entsprechende Draufsicht 
einer abgeSnderten Ausfuhrnngsform, 

Fig! 6 in vergroBcTtem MaBstabe einen senk- 
rechten- Langsschnitt nach Linie VI-VI und . 
Fig. 7 einen senkrechten Qucrschnitt nach 
. 30 Linie VII-VII der Fig. 5. ' 

An den stangenartigen Teil i der Schenkelhulse 
ist der Fu6teil»3,4 unter Einschaltin^ eines 
. Zwischenstiickes S angeschlo^sen, das mit. einem 
T-formigen Kopf 12 in» einer AusoeihnmngrS der 
35 Sta-nge i drehbaf lagert. Zura. Einfiihren des Kopfes 
.12 in die AusnehmuDgiS dient ein Schlitz 14 im 
linterteil i. Um ein unbeabsichtigtes Losen dieser 
oberen Gelenkverbindting 12, 15 zu verhindern, hat 
' . der Kopf 12- eine als Anschlag dieneffde Steck- 
40 schraubei6, die in "einem SchHtz 17 des un^teren 
Stangenteils gefuhrt wird Das ufttere Gelenk, nara- 
. lich dasjenige zwischen dera Zwischenstuck 5 und 
' dein FuBteil,. besteht aus einein an der Ausladung 6 
. des Zwischenstiicks befindlichen Bolzen 7 und einem ■ 
' 45 an der Tragplatte 3 des FuBteils losbar iDefestigien 
Lager.8. Dies Gelenk scbwenkt um eine Achse, die 
in.Richtung auf die AuBenpartie des FuBes schrag 
.nach vorn verlauft. .. 

Auf das Fersenende der etwas elastischen Trag- 

* 50 plattej wirkt eine in einer. unteren Ausnehmung 

d^s Zwischenstiackes getagierte Druckfeder 10. die 
das Zehenende der Platte zu beben sucht. Die Um- 
• . risse der Platte 3 und dner a& ihr befestigten 
PoIst€rsGhIe4 aus Gummi od. dgl. sihd fuBahnlich. 
. • 55 Hinter dera der groBen Zehe entsprechenden Teil28 
der Tragplatte 3 ist aaf letzterer ein. Widerlager 20 
angeordnet, gegen dessen Bund 27 sich die Aus- 
ladung 6 beim Hochklappen ies Zefaenteils legt. 
Ein an dem Stangenteil i starr angeordneter, 
60 kraftiger Arm22 Hegt auf einer sich auf Wider- 
1^ 20 afcsttLtzenden Blattf eder 23 auf, <ieren eiaies 
Ende am AuBenrand der Tragplatte 3 befestigt ist 
(Fig- 4)- Die Blattfeder23 sucht den Arm .22 nach 
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anifwarts tmd auswSrts unrd dementsprecbehd das 
Zeh^ende des FuBteils nach unten ttnd innen zu. 65 
druckeff. Jc mebr (ter Arm 22 bei aufsitzendem 
FuBteil nadi inncn bis zum Anschlag an das um-.. 
gebogerie Ende 23' der Feder 23 ruckt, um so groBer. 
wird der Druck auf das Zehenende des FuBteils. 

Werni der Beinamputierte beim Gehen das 70 
Fersenende* des FuBteils auf den, Boderi aufsetzt, 
wobei sich entsprechend ' der naturlichen Geh- 
bewegung die Schenkelhulse etwas -nacK innen dreht, 
wird das Zehenende des FuBteils fiber den Arm 22, 
die Blattfeder 23 und das Widerlager 20 nach unten 75 
und innen .gedruckt. Der FuBteil kommt so gegen 
die Wirkung der Feder 10 in eine Lage, in der er 
die allmjhlich zunehmende Korperlast aufnehmen 
kann. 

In der anschlieflendeb Schwung- oder Ent- 80 
lastnngsstufe d^r Gehbewegung bewirkt die Elasti- 
zitat der Tragplatte 3, die sich wahrend der Be- 
lastungsstufe unter dem Korpergewicht etwas 
durchbiegt, einen Abschwung des FuBteils vera 
Boden. Gleichzeitig driickt die Feder 10 das Fersen- 85 
ende nach unten. Das Zehenende bewegt sich der 
Lage des Gelenk€S7, 8 entsprechend auf warts und 
auswarts. Die noch gespandte Blattfeder 23 sucht 
den Arm 22 vom Widerlager 20 weg nach aufien 
zu driicken und bewirkt so eine der naturlichen go 
FiiBbewegung entsprechende Drehbewegung des 
FuBteils in der Ausgangsstellung, wobei sich.. das 
Gelenk 12. 15 im Zwiscbenstuck 5 entsprechend mit- 
dreht. 

Bei dem in Fig. 5 bis 7 dargestellten Aus-. 95 
fuhrungsbeispiel ist am freien Ende des Annes22 
eine Rolle. 25 angebracht, die auf der Feder 23 
gleitet und die Rieibung zwischen beiden Teilen ver- 
ringert. 

Um etwa mogliche Gerausche von vornherein 100 
auszuschliefien, wird die Feder 23 zweckmaBig rait 
einer Gumroiverkleidung verSehen. Das gleiche kann 
mit dem Bund 27 des Widerlagers 20 und/oder der 
Ausladung 6 des Zwischenstuckes 5 geschehen. 

. V 105 

PatentansprOchb: 

1. Beinprotbese miit an der Schenkclhulse be- 
weglich angeordnetem FuBteil, gekennzeichnet 
durch ein Zwischenstiick (s), das an der Schen- }io 
kelbulse (i) um eine senkrechte Achse, am 
FuBteil' (3, 4) dagegen um eine .waagerechte, 
nach auBen zu schrag nach vom .gerichtete 
Achse begrenzt schwenkbar ist. ' 

2. Beinprothese nach Anspruch i, dadurch ge- 115 
kennzeichnet, dafi an dem unteren Teil des 
Zwischenstucks (s) eine auf das Fersenende des 
FuBteils (3, 4) einwirkenxle Druckfeder (10) an- 
geordnet ist. 

3. Beinprothese nach den Anspruchen i und 2, 120 
dadurch gekennzeichnet, daB . an der Trag- 
platte (3) des FuBteils (3, 4) eine sich. auf ein 
Widerlager (20) abstiitzende Blattfeder (2, 3) 
angeordnet ist, auf die ein an dem unteren 
Teil (i) der SchenkelhulsC angeschlossener Arm "5 
(22) einwirkt.. . ... 
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4. Beinprotbese nach Anspruch 3, dadurch 
gek€nnzeichnet. dafi das freie Ende des Annes 
(22) mit einer auf dcr zweckmaBig rait einer 
Gummiverkleidmig ausgestattewn Blattfeder 
*23) gleitenden Rolle (25) versehen ist. 

5. Beinprothese nach den Anspruch-en i bis 3, 
dadurch gcke^nzeichuet, daB cin T-formiger 
Kopf (12) des Zwischenstuckes (S) schwenkbar 
in ciner Ausnehmung (15) dts Unterteiles (i ) 



der Schenkelhulse lagert und dort seine Drdinng 10 
durch Anscblagc (16, 17) begrenzt ist. 

6. Beinprothese nach den Anspruchen i bis 5. 
dadurch gekennzeichnet, daB das Gelenk zwi- 
schen dein Zwischenstuck (5) und dem FuBteil 
(3, 4) aus einem waagerechten und nach auBen 15 
zu schrag nach vorn gerichteten. am Ver- 
bindungsstuck befestigten Bolzen (7) unddessen 
losbarer Lagerung (8) besteht. 



Hierzu I Blatt Zeichnungen 



